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1. CIEL MATURITNEJ SKUSKY

Ciel'om maturitnej skasky z deskriptivnej geometrie, atditel’ného maturitného predmetu, je
overit’ pripravenos a schopnasziakov riest predovSetkym priestorové ulohy, ktoré su dolezité
hradiska vyuZiténosti v technickej praxi,¢i uz na uarovni stredného manazmentu, alebo
vysokokvalifikovanych pracovnikov technického zaaméa. Zarov# sleduje, ako si Ziaci préili a
rozsSirili svoje vedomosti o zakladnych vlastnogtigeometrickych Gtvarov so &snym poznanim
zakladov zobrazovacich metod, najmé pravouhléhmiptania. Na maturitnej skiske je mozné tiez
overit zriknosti Ziakov pri praci s rysovacimi poméckami, sfigkymi funkciami pditaca ci
vyuzitim jeho Specialnych programov.

Deskriptivna geometria okrem toho, Ze poskytujeladiie poznatky o zobrazovacich
metodach, rozvija priestorovu predstaviv@mkov, pomaha systematizovaoznatky s planimetrie,
analytickej geometrie a stereometrie, pomb6ze agreifcové Ziakov poda zaujmov a smeru
buduceho vysokoskolského Studia.

Cielom internejcasti maturitnej skisky z deskriptivnej geometrioyeri’, do akej miery
ziskané vedomosti a zZmosti Ziakov zodpovedaju poziadavkakehbnych osnov a ich budiceho
uplatnenia v praxi.

2. CIELOVE POZIADAVKY NA VEDOMOSTI A ZRU CNOSTI

Predkladané clevé poZiadavky su rozdelené do 7. tematickych eelkia ich zvladnutie je
odpori&ana casova dotacia 6 hodin. Zaklady stereometrie sunmédrv prvych kapitolach. Bez
zopakovania tychto zakladnych axiom a viet nie jezné pokrédova’ v Wive. Posledné dva
tematické celky su vybrané na zaklade novych pémwat GIS (geografické inforntaé systémy) a
rozSirujucej sa ptacovej techniky. Na vSetkych strednych Skolach je edmny predmet
informatika,co dava predpoklad, ze Ziak by mal zvladmacitatova grafiku a pracu v programe
napr. CABRI, CAD af’. Nemali by mé problémy s bodovou konstrukciou klineeiek. Z toho
dévodu je bodova konstrukcia vynechana.

Kazdy celok je rozdeleny n&g ,vlastnosti a veahy, kde je presne stanoveny odborny
terminologicky jazyk a ,vlastnosti a zZfmosti“. Tatocas’ presne vymedzuje poziadavky, ktoré by
mal absolvent strednej 3koly ovldd@iak by mal by schopny svoje vedomosti aplikavaa riedenie
uloh komplexného charakteru. Hlavny déraz sa kladidvlongeovu projekciu, otbho sa odvijaju
ostatné projekcie. Znalosti z deskriptivnej geometmaju Ziakovi rozSiti geometricku
predstavivos a schopnaspreitat’ technicky vykres, alebo snimok GIS.

Ciel'ové poziadavky na vedomosti a gmosti maturantov z predmetu deskriptivha geometria
vymedzuju jednotlivé tematické celky v sulade dmpleni uwtebnymi osnovami:

o Z&kladné pojmy zo stereometrie

o Zakladné pojmy pri premietani a druhy zobrazovani

* Kolmé premietanie na dve priemetne — Mongeova projeia
» Kolma axonometria

» Kolmé premietanie na jednu priemetiu

» Stredové premietanie

* Poitacova grafika

2.1 Zakladné pojmy zo stereometrie



2.1.1 Axiobmy, definicie, vety

Obsah
Incidencia bodu a priamky, incidencia priamky aingyvzajomna poloha dvoch a viacerych
priamok v rovine, vzajomna poloha dvoch a viacemqyabmok v priestore.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

e Zakladné axiomy z geometrie, rozfifiojmy : axioma — definicia — veta.
e Urcit vzajomnu polohu bodov, priamok a rovin.

* Rovnobeznaspriamok a rovin.

* Odchylka dvoch priamok, kolmgsivoch priamok.

* Odchylka priamky a roviny, kolm@spriamky a roviny.

* Odchylka dvoch rovin, kolm@gvoch rovin.

« Specialne polohy viacerych priamok.

« Specialne polohy viacerych rovin.

2.1.2 Zakladné geometrické telesa

Obsah
Zakladné pravidelné geometrické telesa.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

» Definova a n&rtnlt’ vSetky pravidelné n- boké hranoly.

» Definova a n&rtnlt’ vSetky pravidelné n- boké ihlany.

» Definova’ a n&rtnlt’ valec, kuzé a gd'u.

» Definova’ a n&rtn(t’ n- boky hranol zrezany rovinou rovnobeZnou s podsi.

» Definova a n&rtnt’ n- boky hranol zrezany rovinou Sikmou Yadom na podstavu telesa.
* Definova’ a n&rtnt’ n- boky ihlan zrezany rovinou rovnobeznou s podsia

» Definova’ a n&rtn(t’ zrezany n- boky ihlan rovinou Sikmou \Vzdom na podstavu telesa.
* Definova’ a n&rtnt’ zrezany valec rovinou rovnobeznou s podstavou.

» Definova’ a n&rtnt’ zrezany valec rovinou réznobeznou s podstavou.

* Definova’ a n&rtnt’ zrezany kuZérovinou rovnobeznou s podstavou.

* Definova’ a n&rtnt’ zrezany kuZérovinou r6znobeznou s podstavou.

2.2 Zakladné pojmy pri premietani a druhy zobrazova ni

2.2.1 Principy zobrazovania

Obsah
Priemetia, premietajuca priamka, premietajlca rovina, peigbodu, priemet priamky,
priemet roviny, stopnik priamky, stopa roviny.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

* Vysvetlit pojem priemeta.

* Vysvetlit pojem stopnik priamky.

* Vysvetlit pojem stopa roviny.

* RozlisSt vzor a priemet (obraz) bodu, priamky a roviny.



2.2.2 Druhy zobrazovania
2.2.2.1 Rovnobezné premietanie

Obsah
Definova® kolmé rovnobeZzné premietanie (ortogonalne), SikioMnobezné premietanie
(klinogonalne)

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Definova’ a rozlist’ kolmé a Sikmé rovnobezné premietanie.
Zostrojit nazorny obrazok v kolmom a Sikmom rovnobeznom petani.

2.2.2.2 Stredové premietanie

Obsah
Definova’ stredoveé premietanie.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Vysvetlit’ princip stredového premietania.
Uvies’ priklady z praxe.

2.3 Kolmé premietanie na dve priemetne - Mongeova p  rojekcia

2.3.1 Priemetne a zdruzené priemety bodu, sdradnice  bodu

Obsah
Suradnicové osi, roviner av, poloha bodu v priestore.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Vymodelova ot&anie (zdruzovanie) priemetni.

Definova’ pbdory$ u a narysu.

Zobrazt’ polohu kazdého bodu v priestore daného suradnicami
Urcit’ stradnicd’'ubovd’ného bodu v priestore.

2.3.2 Zobrazenie priamky (Use €ky)

Obsah

Skutaina vékos’ useky, podorysny a narysny stopnik, sklapanie prerntieg roviny,
priemet priamky, odchylka priamky od priemetni,&akne polohy priamky valadom na priemetne,
vzajomna poloha dvoch priamok.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Narysova priemet Usé&ky a priamky.

Urcit’ skut@nu ve’kog” Useky.

Nanies od daného bodu na priamkeitii velkos’.
Urcit’ priemety Uséky kolmej narT alebov a op&ne.
Zostrojit’ stopniky priamky.

Rozlist Specialne polohy priamky.

Urcit odchylku priamky od priemetmir av.



Urcit’ pries€nik dvoch priamok.

Ur¢it’ vzajomnu polohu dvoch priamok Viadom na ich priesaik.
Rozlist’ Specialne polohy dvoch priamok.

Ur¢it’ priemet pravého uhla.

2.3.3 Zobrazenie roviny

Obsah
Priemet roviny, zvlastne polohy roviny, hlavné prky roviny, spadové priamky roviny,
odchylka roviny od priemetni, vzajomna poloha dvombin.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Definove’, ¢im je rovina jednozrime utena.

Zostrojit” stopy roviny.

Analyzova osobitné polohy rovin.

Zostrojit bod v rovine.

Zostrojit’ priamku, ktora lezi v rovine.

Zostrojit hlavné priamky roviny a vyugich vlastnosti.
Zostrojit spadoveé priamky roviny.

Ur¢it’ odchylku roviny od priemetrit av.

Urcit’ pries€nicu rovin.

Ur¢it vzdjomnu polohu dvoch rovin.

2.3.4 Priamka a rovina

Obsah
Priamka a rovina, priegeik priamky s rovinou, priamka kolma na rovinu, irevkolma na
priamku, otéanie a afinita.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Urcit’ priese€nik priamky s rovinou.

Urcit’ vzdialenos bodu od roviny.

Zostrojit bod, ktory ma od roviny danu vzdialerios

Urcit’ vzdialenos dvoch rovnobeznych rovin.

Zostrojit’ rovinu kolmu na priamku.

Zostrojit’ priemety jednoduchych rovinnych utvarov.

Vyuzit' linearnu afinitu pri zostrojovani priemetov jedmetiych rovinnych utvarov.

2.3.5 Hranol, siete, rezy

Obsah
Pravidelné kolmé n- boké hranoly, ich siete, re@nblov, siete zrezanych hranolov.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Poznd rozdiel medzi hranolovou plochou a hranolovym gtoeom.
Zostrojit’ sie’ pravidelného n- bokého hranola.

Zostrojit’ rez hranola rovinou kolmou na 1. alebo 2. prigimet
Zostrojit’ rez hranola vSeobecnou rovinou.

Zostrojit’ sig” zrezaného hranola.



2.3.6 Ihlan, siete, rezy

Obsah
Pravidelné n- bokeé ihlany, ich siete, rezy ihlargiefe zrezanych ihlanov.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Pozn& rozdiel medzi ihlanovou plochou a ihlanovym prigstn,
Zostrojit’ sie’ pravidelného n- bokého ihlana.

Zostrojit’ rez ihlana rovinou kolmou na 1. alebo 2. prigioet
Zostrojit” sig” zrezaného hranola.

2.3.7 Kuzelose €ky

Obsah
Kruznica, elipsa, hyperbola a parabola, doiya kuz&éoseky, sprievodée kuzeloséky.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Klasifikovat’ rovinny rez kuzkovej plochy.

Definiciu kruZnice, elipsy, hyperboly a paraboly.

Urcit zkladné prvky v kuZesekach.

Zostrojit’ kuzd’'ose&ku pod’a definicie.

Zostrojit kuze'oseku na zéklade vlastnosti mnoziny bodov, ktoréssénerne zdruzené

s jednym ohniskom kuZese&ky pod’a jej dotgnic.. Zostrojit kuzd'os&ku na zaklade
vlastnosti mnoziny vSetkych piat kolmic, ktoré signé

z ohnisk kuZeoseky na jej dotynice..
Zostrojit priemety kruznice.

2.3.8 Valec, kuzel a gula

Obsah
Rotany valec, rotény kuzd', ich siete a rezy, dia a jejcasti.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

Pozna rozdiel medzi valcovou plochou a priestorom.
Zostrojit’ rez valca rovinou.

Zostrojit’ sig’ valca a sig¢ zrezaného valca.

Poznd rozdiel medzi kuZiovou plochou a priestorom.
Zostrojit’ rezy kuzéa.

Zostrojit’ sie’ kuzd’a a si€ zrezaného kuZa.

Poznd rozdiel medzi glovou plochou a giovym priestorom.
Definova a zostroff ¢asti gule.

Zostrojit zdruzené priemety bodu na gule.

Zostrojit’ zdruzené priemety rovnobeziek a poludnikov nizgej ploche.
Zostrojit’ rez gule rovinou kolmou na pédotys = a narysu v.

2.4 Kolma axonometria

2.4.1 Zakladné pojmy

Obsah
Pravouhld axonometria, @&nie pomocnych priemetni, zobrazenie bodu.



Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Definova’ pravouhli axonometriu.

Definova’ axonometricky trojuholnik a axonometricky osovyzkr
Ot&at’ pomocné priemetne.

Zobrazt’ bod a priamku.

Zostrojit kolmé priemety telies.

2.4.2 Vzajomny vz t'ah priamky a roviny

Obsah
Priamka leZiaca v danej rovine, pri&si priamky a roviny, rovinny utvar.

Poziadavky na vedomosti a zréinosti

Zobrazt’ rovinu vo vSeobecnej polohe a stopy roviny.
Zobrazt’ rovinu v Specialnej polohe vE&adom na rovinwy, v, ».
Zobrazt’ priamku v danej rovine.

Zobrazt’ priesénik priamky s rovinamn, v, ».

Zobrazt’ pries€nik priamky s rovinou.

Zobrazt’ pries€nicu dvoch rovin.

Zobrazt’ zakladné rovinné Gtvary v rovirge

2.5 Kolmé premietanie na jednu priemet nu

2.5.1 Zobrazenie bodu, Use €ky a priamky

Obsah
Bod, skuténa ve’kos’ Useky, priamka.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

Zostroji’ priemet bodu.

Zostrojit’ priemet Uséky a jej skuténu va’kos'.
Zostrojit’ priemet priamky a jej stopnik.

Zostrojit uhol priamky od priemetne.

Zostrojit’ spad priamky, interval a stipvanie priamky.
Definova’ spadovy kuzé

2.5.2 Zobrazenie roviny

Obsah
Priemet roviny, vzajomna poloha dvoch rovin.

Poziadavky na vedomosti a zréinosti

Urcit’ priemet roviny a stopu roviny.

Urcit’ spadovu priamku roviny, spadovu mierku.
Urcit odchylku roviny od priemetne.

Urcit’ interval roviny a spad roviny.

Urcit’ pries€nicu dvoch rovin.



2.5.3 Priamka a rovina

Obsah
Vz4jomn4 poloha priamky a roviny, utvar v rovindemety jednoduchych telies.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

e Zostrojit’ pries€nik priamky s rovinou.

e Zostrojit priamku kolmu n&ubovd’nu rovinu.

e Zostrojit priemet pravidelného n- uholnika.

» Zostrojit' priemet kruznice Yubovd’nej rovine.

» Zostrojit' priemet pravidelného n- bokého hranola s podstav@u
» Zostrojit priemet valca a kufa s podstavou &.

2.6 Stredové premietanie

2.6.1 Z&kladné pojmy

Obsah
Princip stredového premietania.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti
» Definova’ stredové premietanie.

2.6.2 Stredovy priemet bodu a priamky

Obsah
Stredovy priemet bodu a priamky, odchylka priamiypoiemetne.

PozZiadavky na vedomosti a zrénosti

» Definova a zobrazi stopnik a Ubeznik priamky.

» Definova’ a zobrazai smerovu priamku.

» Definova’ a zobrazi odchylku priamky od priemetne.
* Definova’ a zobrazi skut@nu va’kos’ useky.

2.6.3 Stredovy priemet roviny

Obsah
Stredovy priemet roviny, odchylka roviny od priemetkolmica na rovinu.

Poziadavky na vedomosti a zrénosti

e Zostroji’ stopu a Ubeznicu roviny.

» Definova’ stopu a UbeZznicu roviny.

o Zostrojit odchylku roviny od priemetne.
e Zostrojit kolmicu na rovinu.

2.7 Poéita€ova grafika

Pod’a programu, ktory méa Skola k dispozicii.



Upravy ciePovych poZiadaviek z deskriptivhej geometrie pre Zkov so

zdravotnym znevyhodnenim

Deskriptivnu geometriu ako volitey predmet by si mali zvaliziaci, ktori zvladnu cigvé

poziadavky v plnom rozsahu.

PoZiadavky smerom k Uprave kneych poziadaviek mézu Byen technického charakteru.

Ziaci so sluchovym postihnutim

Ciel'ové poziadavky z deskriptivnej geometrie pio tskupinu Ziakov su totozné s

cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci so zrakovym postihnutim

Ciel'ové poziadavky z deskriptivne] geometrie pi® skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci s telesnym postihnutim

Cielové poziadavky z deskriptivnej geometrie pi®o skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci so Specifickymi poruchamidenia

Ciel'ové poziadavky z deskriptivnej geometrie pi® skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci s naruSenou komunikénou schopnogou

Cielové poziadavky z deskriptivnej geometrie pi®o skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci chori a zdravotne oslabeni

Cielové poziadavky z deskriptivnej geometrie pi®o skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.

Ziaci s pervazivnymi vyvinovymi poruchami (s autam)

Cielové poziadavky z deskriptivnej geometrie pi®o skupinu Ziakov
cielovymi poziadavkami pre intaktnych Ziakov.
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